
MICRO:BIT



SON UN ROBOT?



INFORMACIÓN

SENSORES

PROCESADOR

ACTUADORES



INFORMACIÓN PROCESADOR

ENTRADAS SALIDAS



Actuadores - Saídas

Matriz de LEDs 5x5  



Actuadores - Saídas

Altofalante



Sensores - Entradas

Sensor de luz

Sensor táctil

2 botóns



Sensores - Entradas

Sensor de 
temperatura Sensor de son

Compás e 
acelerómetro



Pins para conectar 
compoñentes externos 

(sensores ou actuadores)

Radio e bluetooth

Procesador

Indicador micrófono Reset

Alimentación
externa



Que é programar?

Crear

 un conxunto de instrucións

para lograr un obxectivo



OBXECTIVO
PASO 1

LAVAR OS DENTES

PASO 2

PASO 4

PASO 3

ALGORITMO

INSTRUCIÓNS
- Ordeadas

- Ben definidas



CREAR ALGORITMOS

Que imos facer agora?



A traballar!



microbit







SIMULADOR

CATEGORÍAS
DE BLOQUES

ÁREA DE 
PROGRAMACIÓN

CONEXIÓN CON
MICRO:BIT

CAMBIAR IDIOMA



OBXECTIVO



BÁSICO





Pasar o programa á micro:bit
Paso 1. Decargar

ou

Paso 2. Localizar o arquivo descargado (xeralmente en descargas) e 
pegalo na carpeta micro:bit. 
*A micro:bit funciona como un Pen Drive



Conectar micro:bit
(só é posible en windows/mac usando google chrome)



OBXECTIVO



ENTRADA



BÁSICO



MATEMÁTICAS





DATOS

Valores 
numéricos/texto



DATOS

Valores 
numéricos/texto



OBXECTIVO





LÓXICA

Condicionais



CONDICIÓN

VERDADEIRO

EXECUTAR 
ORDES

DENTRO DO SI

FIN DA 
ESTRUTURA 

CONDICIONAL

FALSO
CONSECUENCIA



LÓXICA

Comparativos





DATOS

Verdadero/Falso

Valores 
numéricos/texto



DATOS

Verdadero/Falso

Valores 
numéricos/texto



OBXECTIVO







OBXECTIVO



RADIO



MICRO:BIT 
EMISORA

MICRO:BIT 
RECEPTORA



OBXECTIVO



MICRO:BIT 
EMISORA

MICRO:BIT 
RECEPTORA



PROXECTOS CON MICRO:BIT



Contador de pasos

Exploración ambiental Multiplicacións



Pins para conectar 
compoñentes

externos



Vehículo con control 
remoto

Ventilador intelixente



Cámara de IA Kit de construción



Indicador de rego Vehículo intelixente

https://wiki.elecfreaks.com/en/

https://wiki.elecfreaks.com/en/



