CEIP DE PEDROUZOS

LIBRE CONFIGURACION - 6° DE PRIMARIA

Area de libre configuraciéon en 6° de Primaria: ROBOTICA E CIENCIA

Presentada e aprobada no Claustro e Consello Escolar de 28 de xufio de 2018

Criterios de avaliacion e concrecion dos minimos esixibles.

AREA CA EA C Clave Minimo esixible
ROBOTICAE B1.1. Describir e analizar situaciéns de cambio para |MTB1.1.1. Realiza predicions sobre os resultados CMCT, CAA Realizar prediciéns sobre os resultados esperados, utilizando
CIENCIA encontrar patréns, regularidades e leis matematicas, |esperados, utilizando os patréns e leis encontrados, os patréns e leis encontrados, analizando a sua idoneidade e
en contextos numeéricos, xeométricos e funcionais, analizando a sua idoneidade e os erros que se producen. 0s erros que se producen.
valorando a sua utilidade para facer predicions.
ROBOTICAE B1.4. Desenvolver e cultivar as actitudes persoais MTB1.4.1. Propén a resolucién de retos e problemas coa |CMCT, CAA Propofier a resolucion de retos e problemas coa precision, co
CIENCIA inherentes ao traballo matematico. precision, co esmero e co interese apropiado ao nivel esmero e co interese apropiado ao nivel educativo e a
educativo e a dificultade da situacion. dificultade da situacion.
ROBOTICAE B1.5. Superar bloqueos e inseguridades ante MTB1.5.2. Utiliza ferramentas tecnoléxicas para a CMCT, CD, Utilizar ferramentas tecnoldxicas para a realizacion de calculos
CIENCIA resolucioén de situacions descofiecidas. realizacion de calculos numéricos, para aprender e para |CAA, CSIEE numericos, para aprender e para resolver problemas,
resolver problemas, conxecturas e construir e defender conxecturas e construir e defender argumentos.
argumentos.
ROBOTICAE B1.6. Seleccionar e utilizar as ferramentas MTB1.6.1. Realiza un proxecto, elabora e presenta un CMCT, CD, Realizar un proxecto, elaborar e presentar un informe creando
CIENCIA tecnoloxicas e estratexias para o calculo para informe creando documentos dixitais propios (texto, CAA, CCL, documentos dixitais propios (texto, presentacion, imaxe, video,
cofiecer os principios matematicos e resolver presentacion, imaxe, video, son...), buscando, analizando |CSIEE son...), buscando, analizando e seleccionando a informacién
problemas. e seleccionando a informacion relevante, utilizando a relevante, utilizando a ferramenta tecnol6xica axeitada e
ferramenta tecnoldxica axeitada e compartindo cos seus compartindo cos seus companieiros.
companieiros.
ROBOTICAE B2.2. Interpretar diferentes tipos de numeros segundo|MTB2.2.2. Utiliza os nimeros negativos en contextos CMCT Utilizar os numeros negativos en contextos reais.
CIENCIA o seu valor, en situaciéns da vida cotia. reais.
ROBOTICAE B2.5. Utilizar os numeros enteiros, decimais, MTB2.5.3. Estima e comproba resultados mediante CMCT, CAA Estimar e comprobar resultados mediante diferentes
CIENCIA fraccionarios e as porcentaxes sinxelas para diferentes estratexias. estratexias.
interpretar e intercambiar informacién en contextos da
vida cotia.
ROBOTICAE B2.9. Identificar, resolver problemas da vida cotia, MTB2.9.1. Resolve problemas que impliquen o dominio  |CMCT, CAA, Resolver problemas que impliqguen o dominio dos contidos
CIENCIA adecuados ao seu nivel, establecendo conexiéns dos contidos traballados, empregando estratexias CCL, CSIEE traballados, empregando estratexias heuristicas, de
entre a realidade e as matematicas e valorando a heuristicas, de razoamento (clasificacion, recofiecemento razoamento (clasificacion, recofiecemento das relacions, uso
utilidade dos cofiecementos matematicos adecuados |das relacidns, uso de exemplos contrarios), creando de exemplos contrarios), creando conxecturas, construindo,
e reflexionando sobre o proceso aplicado para a conxecturas, construindo, argumentando e tomando argumentando e tomando decisions, valorando as suas
resolucién de problemas. decisions, valorando as suUas consecuencias e a consecuencias e a conveniencia do seu uso.
conveniencia do seu uso.
ROBOTICAE B3.1. Escoller os instrumentos de medida mais MTB3.1.1. Estima lonxitudes, capacidades, masas, CMCT, CCL, Estimar lonxitudes, capacidades, masas, superficies e
CIENCIA pertinentes en cada caso, estimando a medida de superficies e volumes de obxectos e espazos cofiecidos |CAA volumes de obxectos e espazos cofiecidos elixindo a unidade

magnitudes de lonxitude, capacidade, masa e tempo

elixindo a unidade e os instrumentos mais axeitados para

e os instrumentos mais axeitados para medir e expresar unha




AREA CA EA C Clave Minimo esixible
facendo previsiéns razoables. medir e expresar unha medida, explicando de forma oral medida, explicando de forma oral o proceso seguido e a
0 proceso seguido e a estratexia utilizada. estratexia utilizada.
ROBOTICAE B3.5. Coriecer o sistema sesaxesimal para realizar |MTB3.5.1. Resolve problemas realizando célculos con CMCT, CAA Resolver problemas realizando calculos con medidas
CIENCIA calculos con medidas angulares. medidas angulares. angulares.
ROBOTICAE B4.1. Utilizar as nocidons xeométricas de paralelismo, |MTB4.1.3. Describe posicions e movementos por medio |[CMCT Describir posicions e movementos por medio de coordenadas,
CIENCIA perpendicularidade, simetria, xeometria, perimetro e |de coordenadas, distancias, angulos, xiros... distancias, angulos, xiros...
superficie para describir e comprender situacions da
vida cotia.
ROBOTICAE B4.5. Interpretar representacions espaciais realizadas |MTB4.5.1. Comprende e describe situacions da vida CMCT, CAA Comprender e describer situacions da vida cotia, e interpreta e
CIENCIA a partir de sistemas de referencia e de obxectos ou |cotia, e interpreta e elabora representacions espaciais elabora representacions espaciais (planos, esbozos de
situacions familiares. (planos, esbozos de itinerarios, maquetas,...), utilizando itinerarios, maquetas,...), utilizando as nociéns xeométricas
as nocions xeomeétricas basicas (situacién, movemento, basicas (situacion, movemento, paralelismo,
paralelismo, perpendicularidade, escala, simetria, perpendicularidade, escala, simetria, perimetro e superficie).
perimetro e superficie).
ROBOTICAE B1.1. Participar en situaciéons de comunicacion, LCB1.1.2. Transmite as ideas con claridade, coherencia e [CCL, CAA Transmitir as ideas con claridade, coherencia e correccion.
CIENCIA dirixidas ou espontaneas, respectando as normas da |correccion.
comunicacioén: quenda de palabra, organizar o
discurso, escoitar e incorporar as intervencions dos e
daws demais.
ROBOTICAE B1.1. Participar en situaciéons de comunicacion, LCB1.1.3. Escoita atentamente as intervenciéns dos CCL, CAA, Escoitar atentamente as intervencions dos compairieiros e
CIENCIA dirixidas ou espontaneas, respectando as normas da |comparieiros e segue as estratexias e normas para o CSC segue as estratexias e normas para o intercambio
comunicacion: quenda de palabra, organizar o intercambio comunicativo mostrando respecto e comunicativo mostrando respecto e consideracién polas ideas,
discurso, escoitar e incorporar as intervencions dos e |consideracion polas ideas, sentimentos e emocions dos e sentimentos e emociéns dos e das demais.
daws demais. das demais.
ROBOTICAE B1.3. Expresarse de forma oral para satisfacer LCB1.3.3. Participa activamente en diversas situaciéns de|CCL, CD, CAA, |Participar activamente en diversas situacions de
CIENCIA necesidades de comunicacion en diferentes comunicacion: Debates e dialogos. Exposiciéns orais con |{CSC, CSIEE comunicacion: Debates e dialogos.
situaciéns con vocabulario preciso e estrutura e sen axuda das tecnoloxias da informacion e
coherente. comunicacion.
ROBOTICAE B1.8. Comprender textos orais segundo a sua LCB1.8.3. Utiliza a informacién recollida para levar a cabo [CCL, CD, CAA, |Utilizar a informacion recollida para levar a cabo diversas
CIENCIA tipoloxia: atendendo a forma da mensaxe diversas actividades en situacions de aprendizaxe CSC, CSIEE actividades en situacions de aprendizaxe individual ou
(descritivos, narrativos, dialogados, expositivos e individual ou colectiva. colectiva.
argumentativos) e a sua intencion comunicativa
(informativos, literarios, prescritivos e persuasivos).
ROBOTICAE B2.5. Utilizar estratexias para a comprension de LCB2.5.4. Realiza inferencias e formula hipoteses. CCL, CAA Realizar inferencias e formular hipéteses.
CIENCIA textos de diversa indole.
ROBOTICAE B2.5. Utilizar as tecnoloxias da informacién para LGB2.5.1. Utiliza as tecnoloxias da informacién para CCL, CD, CAA |Utilizar as tecnoloxias da informacién para localizar e
CIENCIA tratar a informacién nun texto. localizar e seleccionar a informacion nun texto. seleccionar a informacion nun texto.
ROBOTICAE B1.2. Establecer conxecturas tanto respecto de CNB1.2.1. Manifesta autonomia na planificacion e CSIEE, CAA, |Manifesta autonomia na planificaciéon e execucién de acciéns
CIENCIA sucesos que ocorren dunha forma natural como execucion de accions e tarefas e ten iniciativa na toma de [CMCCT e tarefas e ten iniciativa na toma de decisions, identificando os
sobre os que ocorren cando se provocan a través dun|decisions, identificando os criterios e as consecuencias criterios e as consecuencias das decisiéns tomadas.
experimento ou dunha experiencia. das decisions tomadas.
ROBOTICAE B5.3. Realizar experiencias sinxelas para cofiecer as |CNB5.3.1. Identifica os elementos dun circuito eléctrico, [CMCCT, Identificar os elementos dun circuito eléctrico e construir un.
CIENCIA leis basicas que rexen a transmision da corrente construe un e explica alguns efectos da electricidade. CSIEE, CCL
eléctrica.
ROBOTICAE B5.3. Realizar experiencias sinxelas para cofiecer as |CNB5.3.2. Observa e identifica as principais CMCCT Observa e identifica as principais caracteristicas dos imans e
CIENCIA leis basicas que rexen a transmision da corrente caracteristicas dos imans e relaciona electricidade e relaciona electricidade e magnetismo.
eléctrica. magnetismo.
ROBOTICAE B5.4. Coriecer os principais avances da ciencia e da |CNB5.4.1. Cofiece e explica alguns dos grandes CCL, CMCCT, |Coriece e explica alguns dos grandes descubrimentos e
CIENCIA tecnoloxia.ldentificar os beneficios e riscos. descubrimentos e inventos da humanidade. CSC inventos da humanidade.
ROBOTICAE B5.4. Cofiecer os principais avances da ciencia e da |CNB5.4.2. Coriece e explica alguns dos avances da CMCCT, CCL, |Cofece e explica alguns dos avances da ciencia no fogar e na




AREA CA EA C Clave Minimo esixible
CIENCIA tecnoloxia.ldentificar os beneficios e riscos. ciencia no fogar e na vida cotia, na medicina, na cultura e |CSC, CCEC vida cotia, na medicina, na cultura e no lecer, na arte, na
no lecer, na arte, na musica, no cine e no deporte e nas musica, no cine e no deporte e nas tecnoloxias da informacion
tecnoloxias da informacién e a comunicacién. € a comunicacion.
ROBOTICAE B1.9.Desenvolver a creatividade e o espirito CSB1.9.2.Manifesta autonomia na planificacion e CAA, CSIEE Manifesta autonomia na planificacion e execucién de acciéns
CIENCIA emprendedor aumentando as capacidades para execucion de accions e tarefas e ten iniciativa na toma de e tarefas e ten iniciativa na toma de decisions.
aproveitar a informacion, as ideas e presentar decisions.
conclusiéns innovadoras.
ROBOTICAE B1.10.Desenvolver actitudes en cooperacion e de CSB1.10.1.Desenvolve actitudes de cooperacion e de CSC, CAA, Desenvolve actitudes de cooperacion e de traballo en equipo,
CIENCIA traballo en equipo, asi como o habito de asumir traballo en equipo, valora as ideas alleas e reacciona con |CSIEE valora as ideas alleas e reacciona con intuicién, apertura e

novos roles nunha sociedade en continuo cambio.

intuicion, apertura e flexibilidade ante elas.

flexibilidade ante elas.

Actividades de aprendizaxe asociadas a cada bloque de contido.

AREA BLOQUE |Obx |Contidos Actividades de aprendizaxe Temp.
Horas

ROBOTICAE b,g B1.1. Proposta de pequenas investigacions en contextos Deducir os parametros polos que se rixen uns calculos,series ou|Durante todo o
CIENCIA numéricos, xeométricos e funcionais. . . curso.

figuras incompletas.

Identificar patréns e leis matematicas en contextos dados.
ROBOTICAE b,g,i |B1.4. Utilizacién de medios tecnoldxicos no proceso de Utilizar as TIC e calculadora para obter informacion e realizar|Durante todo o
CIENCIA aprendizaxe para obter informacion, realizar calculos d ) . curso.

. eterminados calculos.
numeéricos, resolver problemas e presentar resultados.

Desenvolver estratexias de calculo mental.
ROBOTICAE b.e.g.i [B1.5. Integracion nas tecnoloxias da informacién e a Integrar tecnoloxias da informacion e a comunicacion no proceso de |Durante todo o
CIENCIA comunicacion no proceso de aprendizaxe. aprendizaxe. curso.
ROBOTICAE b,e,g |B2.1. NUmeros enteiros, decimais e fraccions. B2.2. A Identificar e diferenciar nimeros enteiros,decimais e fraccionarios. 8 sesions.
CIENCIA numeracién romana. B2.3. Orde numérica. Utilizacion dos

numeros ordinais. Comparacién de nimeros. B2.4. Nome e
grafia dos numeros de mais de seis cifras. B2.5.
Equivalencias entre os elementos do sistema de numeracion
decimal: unidades, decenas, centenas etc. B2.6. O sistema
de numeracion decimal: valor de posicion das cifras. B2.7. O
numero decimal: décimas, centésimas e milésimas. B2.8.
Fraccions propias e impropias. Numero mixto.
Representacion grafica. B2.9. Os numeros decimais: valor de
posicion. B2.10. Numeros positivos e negativos. B2.11.
Ordenacion de conxuntos de ndmeros de distinto tipo.

Ler e escribir nUmeros romanos.

Comparar e ordenar numeros.

Lectura e escritura de niumeros de mais de seis cifras.

Identificar as equivalencias entre os ordes de unidades tanto da parte
enteira como decimal ata as milésimas.

Averiguar o valor dunha cifra segundo o lugar que ocupa dentro do
namero.

Diferenciar una fraccion propia dunha impropia.

Identificar un numero mixto.

Identificar e diferenciar numeros positivos e negativos.

Ordenar conxuntos de numeros de distinto tipo.




AREA BLOQUE |Obx |Contidos Actividades de aprendizaxe Temp.
Horas
ROBOTICAE b,e.,g |B2.3. Orde numérica. Utilizacién dos nimeros ordinais. Identificar e diferenciar nUmeros enteiros,decimais e fraccionarios. 8 sesions.
CIENCIA Comparacién de numeros. B2.5. Equivalencias entre os G
. ;A LT Ler e escribir nUmeros romanos.
elementos do sistema de numeracion decimal: unidades,
decenas, centenas etc. B2.12. Concepto de fraccion como  |Comparar e ordenar niUmeros.
relacion entre as partes o todo. B2.8. Fraccions propias e . . . .
. . , : - P Lectura e escritura de niumeros de mais de seis cifras.
impropias. Numero mixto. Representacion grafica. B2.9. Os
numeros decimais: valor de posicion. B2.13. Redondeo de  |ldentificar as equivalencias entre os ordes de unidades tanto da parte
numeros decimais as décima, centésima ou milésima mais . . -
- . - . enteira como decimal ata as milésimas.
proxima. B2.10. Numeros positivos e negativos. B2.14.
Redondeo de numeros naturais as decenas, centenas e Averiguar o valor dunha cifra segundo o lugar que ocupa dentro do
millares. nGmero.
Diferenciar una fraccion propia dunha impropia.
Identificar un numero mixto.
Redondear numeros decimais as décima, centésima ou milésima
mais proxima.
Redondear numeros naturais as decenas, centenas e millares.
Identificar e diferenciar nimeros positivos e negativos.
ROBOTICAE b,e.,g |B3.1. Eleccidon da unidade mais axeitada para a expresion Elexir a medida mas axeitada para realizar unha medicién. 8 sesidns.
CIENCIA dunha medida. B3.2. Realizacion de medicions. B3.3. Realizar medicions.
Estimacién de lonxitudes, capacidades, masas, superficies e |Facer estimacions de medidas de obxectos e espazos cofiecidos.
volumes de obxectos e espazos cofiecidos; eleccion da
unidade e dos instrumentos mais axeitados para medir e
expresar unha medida.
ROBOTICAE g B4.1. Posicions relativas de rectas e circunferencias. B4.2. |ldentificar e debuxar as posicion das rectas respecto a circunferencia. |8 sesiéns.
CIENCIA Angulos en distintas posiciéns: consecutivos, adxacentes,  |Definir,identificar e debuxar &ngulos segundo a stia posicién.
opostos polo vértice... B4.3. Sistema de coordenadas Identificar o sistema de coordenadas cartesianas e manexar a
cartesianas. Descricidon de posicions e movementos. B4.4. A |posicion dentro delas.
representacion elemental do espazo, escalas e graficas Interpretar graficas e escalas sinxelas.
sinxelas.
ROBOTICAE gii B4.5. Formas planas e espaciais: figuras planas: elementos, |Definir o concepto de figura plana. 8 sesions.
CIENCIA relacién e clasificacion. B4.6. Clasificacion de triangulos Identificar os seus elementos.
atendendo os seus lados e os seus angulos. Clasificar as figuras planas segundo o nimero de lados.
Clasificar,identificar e debuxar os triangulos segundo sexan os seus
lados e angulos.
ROBOTICAE a,ce |[B1.1. Estratexias e normas para o intercambio comunicativo: |Comunicar de maneira clara, coa entoacién adecuada e respetando o |Durante todo o
CIENCIA turno de palabra e as opinién dos demais. curso

participacion; exposicidn clara; organizacion do discurso;
escoita; respecto a quenda de palabra; papel de persoa
moderadora; entoacion adecuada; respecto polos
sentimentos, experiencias, ideas, opiniéns e cofilecementos
dos e das demais.




AREA BLOQUE |Obx |Contidos Actividades de aprendizaxe Temp.
Horas
ROBOTICAE a,b,e [B1.3. Participacion en situacions de comunicacion, Participar en debates, chuvias de ideas, reflexions, analisis de textos, [Durante todo o
CIENCIA espontaneas e dirixidas, utilizando un discurso ordenado e  |comentarios etc. curso
coherente.
ROBOTICAE b,e B1.7. Audicion e reproducion de textos adecuados ao nivel  |Escoitar textos expositivos dos compafieiros emitindo criticas Durante todo o
CIENCIA que estimulen o seu interese. B1.8. Dramatizacions de textos |constructivas ao finalizar. curso
literarios adaptados & idade e de produciéns propias. Elaborar textos expositivos.
Interpretacion de textos lidos e tamén feitos por eles mesmos.
ROBOTICAE e B2.5. Lectura, en silencio, e comprension de distintos tipos  |Manexar a biblioteca de aula e a biblioteca do centro como recurso  |Durante todo o
CIENCIA de texto. para coller gusto pola lectura. curso
ROBOTICAE b,e B2.5. Sublifiado, esquematizacién e resumo da informacién |Sublifiar informacion relevante de diversos textos aproveitando areas |[Durante todo o
CIENCIA relevante dun texto. como ciencias sociais e ciencias naturais. curso
Esquematizar conceptos importantes trala lectura de textos.
Resumir textos extraendo as partes mais significativas.
ROBOTICAE b,e,h,i [B1.1. Iniciacién & actividade cientifica. B1.2. Emprego de Buscar,seleccionar e organizar informacion,elaborar informes e Durante todo o
CIENCIA diferentes fontes de informacion. B1.3. Lectura de textos comunicar resultados. curso.
propios da area. B1.4. Utilizacion das tecnoloxias da Expresar oralmente e por escrito de forma clara e ordenada os
informacién e comunicacion para buscar e seleccionar contidos da area solicitados.
informacion, simular procesos e comunicar conclusions Empregar de forma auténoma o tratamento de textos.
sobre os traballos realizados. B1.5. Uso progresivamente Manexar estratexias axeitadas para acceder & informacion.
auténomo do tratamento de textos (axuste de paxina, Efectuar busquedas guiadas de informacién na rede.
insercion de ilustracions ou notas, imaxes etc.). Xestion de
ficheiros.
ROBOTICAE g.h,j |B5.3. Construcion de estruturas sinxelas que cumpran unha |Construir estruturas sinxelas que cumpran unha funcién ou condicién |5 sesions.
CIENCIA funcion ou condicion para resolver un problema a partirde  |para resolver un problema a partir de pezas moduladas.
pezas moduladas.
ROBOTICAE e,h B5.4. A electricidade no desenvolvemento das maquinas. Identificar e explicar alguns efectos da electricidade na vida cotia. 5 sesions.
CIENCIA B5.5. Elementos dos circuitos eléctricos. B5.6. Efectos da  |Cofiecer as maquinas eléctricas usadas na vida cotia e as normas
electricidade. B5.7. Condutores e illantes. B5.8. Arelacion |basicas de seguridade para o seu uso.
entre electricidade e magnetismo. Cofiecer a importancia da electricidade no desenvolvemento das
maquinas.
Diferenciar os elementos dun circuito eléctrico.
Definir e distinguir materiais conductores e illantes.
Relacionar a electricidade e o magnetismo.
ROBOTICAE hb,i  |B1.9.Fomento de Técnicas de animacion a lectura de textos |Fomentar de Técnicas de animacion a lectura de textos de Durante todo o
CIENCIA de divulgacién das Ciencias sociais (de caracter social, divulgacién das Ciencias sociais (de caracter social, xeografico e curso.
xeografico e historico). A prensa escrita e dixital como fonte |historico).
de informacion. Realizacién de lecturas especificas tanto en formato escrito como
dixital.
gﬁzﬁ%TACA E h,b B1.10.Utilizacion de técnicas para potenciar a cohesion do  |Utilizar técnicas para potenciar a cohesion do grupo e o traballo Durante todo o
curso.

grupo e o traballo cooperativo.

cooperativo.




Instrumentos de avaliacidn para cada estandar de aprendizaxe

AREA EA Instrumento de avaliacién
(incluindo o criterio de
correccion, si € 0 caso)

ROBOTICA E|MTB1.4.1. Propdn a resolucién de retos e problemas coa precisién, co esmero e co interese Producion escrita e oral.

CIENCIA apropiado ao nivel educativo e a dificultade da situacion. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB1.5.2. Utiliza ferramentas tecnoldxicas para a realizacion de calculos numéricos, para Producion escrita e oral.

CIENCIA aprender e para resolver problemas, conxecturas e construir e defender argumentos. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB1.6.1. Realiza un proxecto, elabora e presenta un informe creando documentos dixitais Producién escrita e oral.

CIENCIA propios (texto, presentacion, imaxe, video, son...), buscando, analizando e seleccionando a Observacion sistematica.

informacion relevante, utilizando a ferramenta tecnoldxica axeitada e compartindo cos seus Traballo en grupo.
companeiros.

ROBOTICA E|MTB2.2.2. Utiliza os nimeros negativos en contextos reais. Producion escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB2.5.3. Estima e comproba resultados mediante diferentes estratexias. Producion escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB2.9.1. Resolve problemas que impliquen o dominio dos contidos traballados, empregando  |Producién escrita e oral.

CIENCIA estratexias heuristicas, de razoamento (clasificacidon, recofiecemento das relaciéns, uso de Observacion sistematica.

exemplos contrarios), creando conxecturas, construindo, argumentando e tomando decisions, [Traballo en grupo.
valorando as suas consecuencias e a conveniencia do seu uso.

ROBOTICA E|MTB3.1.1. Estima lonxitudes, capacidades, masas, superficies e volumes de obxectos e Producién escrita e oral.

CIENCIA espazos cofecidos elixindo a unidade e os instrumentos mais axeitados para medir e expresar|Observacién sistematica.

unha medida, explicando de forma oral o proceso seguido e a estratexia utilizada. Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB3.5.1. Resolve problemas realizando calculos con medidas angulares. Producioén escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB4.1.3. Describe posiciéons e movementos por medio de coordenadas, distancias, angulos,  |Producién escrita e oral.

CIENCIA

Xiros...

Observacion sistematica.




AREA EA Instrumento de avaliacién
(incluindo o criterio de
correccion, si € o caso)
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|MTB4.5.1. Comprende e describe situaciéns da vida cotia, e interpreta e elabora Producion escrita e oral.

CIENCIA representacions espaciais (planos, esbozos de itinerarios, maquetas,...), utilizando as nociéns |Observacion sistematica.

xeomeétricas basicas (situacién, movemento, paralelismo, perpendicularidade, escala, simetria, | Traballo en grupo.
perimetro e superficie).

ROBOTICA E|LCB1.1.2. Transmite as ideas con claridade, coherencia e correccion. Producion escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|LCB1.1.3. Escoita atentamente as intervencions dos compafieiros e segue as estratexias e Producién escrita e oral.

CIENCIA normas para o intercambio comunicativo mostrando respecto e consideracion polas ideas, Observacion sistematica.

] sentimentos e emocions dos e das demais. Traballo en grupo.
ROBOTICAE|LCB1.3.3. Participa activamente en diversas situacions de comunicacion: Producion escrita e oral.
CIENCIA . Observacion sistematica.
e[Debates e dialogos. Traballo en grupo.
eExposicidns orais con e sen axuda das tecnoloxias da informacion e comunicacion.

ROBOTICA E|LCB1.8.3. Utiliza a informacién recollida para levar a cabo diversas actividades en situaciéns de |[Producién escrita e oral.

CIENCIA aprendizaxe individual ou colectiva. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|LCB2.5.4. Realiza inferencias e formula hipéteses. Producioén escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|LGB2.5.1. Utiliza as tecnoloxias da informacién para localizar e seleccionar a informacién nun  |Producién escrita e oral.

CIENCIA texto. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|CSB1.9.2.Manifesta autonomia na planificacion e execucién de acciéns e tarefas e ten iniciativa |Producién escrita e oral.

CIENCIA na toma de decisioéns. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|CSB1.10.1.Desenvolve actitudes de cooperacion e de traballo en equipo, valora as ideas alleas |Producién escrita e oral.

CIENCIA e reacciona con intuicion, apertura e flexibilidade ante elas. Observacion sistematica.

Traballo en grupo.




AREA EA Instrumento de avaliacién
(incluindo o criterio de
correccion, si € o caso)

ROBOTICA E|CNB5.1.2. Observa, identifica e describe algins dos compofientes das maquinas. Producion escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|CNB5.3.1. Identifica os elementos dun circuito eléctrico, constrie un e explica alguns efectos da |Producién escrita e oral.

CIENCIA electricidade. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|CNB5.3.2. Observa e identifica as principais caracteristicas dos imans e relaciona electricidade |Producién escrita e oral.

CIENCIA e magnetismo. Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|CNB5.4.1. Cofiece e explica algins dos grandes descubrimentos e inventos da humanidade. Producion escrita e oral.

CIENCIA Observacion sistematica.
Traballo en grupo.

ROBOTICA E|CNB5.4.2. Cofiece e explica algiins dos avances da ciencia no fogar e na vida cotia, na Producién escrita e oral.

CIENCIA medicina, na cultura e no lecer, na arte, na musica, no cine e no deporte e nas tecnoloxias da |Observacion sistematica.

informacioén e a comunicacion.

Traballo en grupo.

Area de libre

configuracién en 6° de Primaria: ROBOTICA E CIENCIA
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