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Desenvolvemento de robots
para o reparto de recambios
nun taller de automoción.

Reto 2





www.perezrumbao.es

Líder en el sector Automoción de Galicia

Líder en el sector Automoción de Galicia



LA EMPRESA: EXPANSIÓN

www.perezrumbao.es
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1.PLANIFICACIÓN

2.ALBARÁN EN 
CUBETA

3.UBICACIÓN EN 
ALMACÉN

4.PICKING
5.CUBETA 

PERSONALIZADA

6.PREPICKING

7.RECOGIDA POR 
OPERARIOS

LOGISTICA 
INTERNA DE 
RECAMBIOS 
EN TALLER
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1.PLANIFICACIÓN
2. ALBARÁN EN 

CUBETA
3. UBICACIÓN EN 

ALMACÉN
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4.PICKING
5.CUBETA 

PERSONALIZADA
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6.PREPICKING
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6.PREPICKING6.PREPICKING
7.RECOGIDA por 

OPERARIO
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1. PLANING: sabemos CUÁL OR, necesita QUÉ 
recambios, CUÁNDO, con QUIÉN.
2. PEDIDO: recambio ubicado.
3. PICKING: control unívoco.
4. PREPICKING: cubeta personalizada manual.
5. REPARTO: “operario a producto”.
6. RETO: reparto “producto a operario”.
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Desenvolvemento de robots
para o reparto de recambios
nun taller de automoción.

Reto 2
• Errores

• Retrasos

• Ineficiencias

OPERARIO a 
RECAMBIOS

• Multi-formato

• Multi-puesto

• Multi-ruta

RECAMBIOS a 
OPERARIO



18

1.PLANIFICACIÓN

2.ALBARÁN EN 
CUBETA

3.UBICACIÓN EN 
ALMACÉN

4.PICKING
5.CUBETA 

PERSONALIZADA

6.PREPICKING

7.REPARTO AUTOMATIZADO desde 
RECAMBIOS a cada OPERARIO de taller

LOGISTICA 
INTERNA DE 
RECAMBIOS 
EN TALLER



www.perezrumbao.es

Líder en el sector Automoción de Galicia

Líder en el sector Automoción de Galicia

Si >Eficiencia ,  > Satisfacción del Cliente
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Desenvolvemento de robots
para o reparto de recambios
nun taller de automoción.

GRACIAS por afrontar 
el Reto Pérez Rumbao.
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